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Presentation Notes
نرى في هذه الصورة مثالاً عن غمس حاسة النظر حيث يرتدي المستثمر نظارةً بدلاً من النظر المباشر إلى شاشة الحاسوب. فعند النظر إلى شاشة الحاسوب يرى المستثمر البيئة الحاسوبية والبيئة الحقيقية في آن واحد ويكون الدماغ في حالة معالجة لواقعين في آن واحد مما يضعف إحساسه وتخيله للعالم الوهمي. 
عند وضع النظارة فإن الدماغ لن يرى سوى حقيقة واحدة فقط هي الحقيقة الافتراضية للحاسوب.
أما الفائدة الكبيرة للنظارة فهي الرؤية ثلاثية الأبعاد. ففي الوقع لايتوهم الدماغ البعد الثالث عند النظر إلى شاشة الحاسوب ولكن استعمال مظهار مستقل لكل عين يسمح للدماغ بإعادة تركيب الصورة ثلاثية الأبعاد مما يسمح له بتفهم البيئة الافتراضية بشكل أفضل وتحديد توضعات الأغراض بالنسبة لبعضها البعض بدقة أكبر.
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نجد هنا بعض الأمثلة عن النظارات الحاسوبية وبعضها متوفر في الأسواق.
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نجد هنا بعض النظارات الحاسوبية المزود بسماعات تقوم تماماً بالدور الذي تقوم به النظارات ولكن من أجل حاسة السمع. فهنا أيضاً نحتاج لسماعتين لنستطيع تحديد اتجاه الصوت كما أن وضع السماعات على الأذنين يعزل الدماغ عن ضجيج العالم الحقيقي ويبقيه في حالة تركيز على العالم الوهمي كي يبني إدراكاً أفضل لهذا العالم.
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لا يكفي غمس الحواس ضمن البيئة الافتراضية لجعل الانسان يعتقد بأنها حقيقية ففي الواقع يحتاج الدماغ إلى التفاعل مع البيئة للتعرف عليها كأن يلفت نظره إلى اتجاه معين لاستكشاف الطريق أو متابعة مشهد عريض أو رؤية الجانب الآخر لغرض ما. وعادة ما يغيير الانسان وجهة نظره إما بتحريك عينيه أو بتحريك رأسه أو بالسير إلى الأمام أو الخلف للاقتراب من غرض ما أو لتوسيع المشهد الذي يراه. 
النظارات وحدها لاتكفي إذاً ولابد من أن نكون قادرين على التفاعل مع المشهد وتغيير وجهة النظر بالطرق الطبيعية لاباستعمال الفأرة وهذا ما يبرر ابتكار الجهاز الذي نراه أمامنا والذي يسمح بتحريك المشهد بتحريك الرأس ويسمح بالانتقال ضمن المشهد بتحريك القدمين على مسادة متحركة.
ما يصح على النظر يصح أيضاً على السمع ولا بد من أن نكون قادرين على تغيير مصدر الصوت وشدته تبعاً لموقع الإنسان وتوجه رأسه 
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Presentation Notes
بالطبع فتفاعل الانسان مع بيئته ليس مقصوراً على السمع والبصر فحاسة اللمس ضرورية جداً لإدراك المحيط فبحاسة اللمس نستطيع التمييز بين السطوح الخشنة السطوح الناعمة وبين السطوح الزلقة والسطوح الجافة وبين الأجسام القاسية والأجسام الطرية ونستطيع أيضاً أن نقدر أوزان الأجسام. 
وهذا ليس كل شيء فحاسة اللمس أيضاً تسمح بإدراك وجود الأجسام التي لا نستطيع رؤيتها بسبب الظلام أو لوقوعها خارج نطاق الرؤية كأن تكون خلفنا مثلاً وتسمح أيضاً بإعادة بناء الشكل الهندسي في مخيلة الانسان دون رؤيته.
لهذه الأسبب جميعها كان من الضروري غمس حاسة اللمس كما غمرنا غيرها من الحواس.
يظهر الشكل قفازاً مزود بمجموعة من المحركات الصغيرة التي تسمح بتوليد قوى تعيق حركة المفاصل مما يوهم الدماغ بوجود عائق كأن يكون قد قبض على غرض ما.
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بالطبع فتفاعل الانسان مع بيئته ليس مقصوراً على السمع والبصر فحاسة اللمس ضرورية جداً لإدراك المحيط فبحاسة اللمس نستطيع التمييز بين السطوح الخشنة السطوح الناعمة وبين السطوح الزلقة والسطوح الجافة وبين الأجسام القاسية والأجسام الطرية ونستطيع أيضاً أن نقدر أوزان الأجسام. 
وهذا ليس كل شيء فحاسة اللمس أيضاً تسمح بإدراك وجود الأجسام التي لا نستطيع رؤيتها بسبب الظلام أو لوقوعها خارج نطاق الرؤية كأن تكون خلفنا مثلاً وتسمح أيضاً بإعادة بناء الشكل الهندسي في مخيلة الانسان دون رؤيته.
لهذه الأسبب جميعها كان من الضروري غمس حاسة اللمس كما غمرنا غيرها من الحواس.
يظهر الشكل قفازاً مزود بمجموعة من المحركات الصغيرة التي تسمح بتوليد قوى تعيق حركة المفاصل مما يوهم الدماغ بوجود عائق كأن يكون قد قبض على غرض ما.
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Delaunay Voronoi Delaunay

triangulation diagram and Voronoi
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Voronoi SfAA3sm Delaunay yiipAl KnpK

(3yrj o utl) Demos KKmOK fayT MlFHB

Demo on Delaunay triangulation-
http://www.cgal.org/demos_frame.html

Demo on Regular triangulation-
http://www.cgal.org/demos_frame.html

' KmMOK WlFHB
Delaunay triangulation Applet-
http://goanna.cs.rmit.edu.au/~gl/research/comp geom/delauna

y/delaunay.html
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http://www.csie.ntu.edu.tw/%7Eb5506061/voronoi/Voronoi.html

Voronoi SfAA3su Delaunay  yiipAl KnpK
- KKmMOK WlFHB

Voronoi/Delaunay applet-
http://www.csie.ntu.edu.tw/~b5506061/voronoi/\Voronoi.html

Voronoi/Delaunay applet- http://svr-
www.eng.cam.ac.uk/~gmt11/4f9 demos/VoroGlide/\VVoronoi
AppletUnbuffered.html

Voronoi/Delaunay applet with Animation-
http://www.cs.biu.ac.il/~zultia/applets/CAD/delaunay%20+%
20voronoi/Delaunay+voronoi.HTM

Voronoi/Delaunay applet- http://www.ulg.ac.be/ltas-
cao/info_etud/delaunay/delaunay.html
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http://svr-www.eng.cam.ac.uk/%7Egmt11/4f9_demos/VoroGlide/VoronoiAppletUnbuffered.html
http://www.cs.biu.ac.il/%7Ezultia/applets/CAD/delaunay%20+%20voronoi/Delaunay+voronoi.HTM
http://www.ulg.ac.be/ltas-cao/info_etud/delaunay/delaunay.html

3Dw 2D grip)F T Delaunay arby

http://www.gris.uni-tuebingen.de/gris/proj/dt/dteng.ntml
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N 1¥o8

http://www.stetson.edu/~efriedma/triang/

http://www2.toki.or.id/book/AlgDesignManual/BOOK/BOO
K4/NODE186.HTM

http://www.angelfire.com/mt/ofolives/DPdelauney.html
http://mathworld.wolfram.com/
http://www.ifor.math.ethz.ch/~fukuda/polyfag/polyfaq.html

http://tecfa.unige.ch/perso/staf/nova/blog/2003/10/14/voronoi
-and-delauney/

http://www.ics.uci.edu/~eppstein/geom.html

@ A. JOUKHADAR 12 @
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nttp://astronomy.swin.edu.au/~pbourke/modelling/triangulate/
nttp://www.ics.ucl.edu/~eppstein/junkyard/line-arr-dt.ntml
nttp://www.gris.uni-tuebingen.de/gris/proj/dt/dteng.html

nttp://groups.csail.mit.edu/graphics/classes/6.838/F01/lectures
[PolygonTriangulation/index.html

http://www.cs.berkeley.edu/~jrs/stab.html

http://www.cg.tuwien.ac.at/studentwork/ CESCG/CESCG97/
medvid/#Fifth
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